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Pojazd rowerowy do jazdy na stojgco

Przedmiotem wynalazku jest pojazd rowerowy do jazdy na
stojaco.

Dotychczas znane sg 1 stosowane w technice rowery
0 napgdach dzwigniowym, przekladniowym do poruszania si¢ w
pozycji siedzacej. Znany jest z opisu patentowego polskiego Nr
144423 naped pojazdow, zwlaszcza rowerow, ktoéry umieszczony jest
na ramie 1 potgczony z kolem tylnym, sktadajacym si¢ z elementow
naciskowych, korzystnie noznych, potaczonych =z zgbatkami
napedzajagcymi kola zebate osadzone na wspolnej osi z kolem
centralnym, korzystnie fancuchowym, polaczonym z kotem tylnym
pojazdu. Konce zgbatek maja ksztalt tloczkow 1 usytuowane sa
suwliwie w szczelnym naczyniu wypelionym cieczg, korzystnie w
ksztalcie litery U- rurki, przy czym kolo centralne utozyskowane w
ramie za pomocg elementéw toczonych ma z dwoch stron tuleje,
wewnatrz ktorych usytuowane sg tozyska osadzone na osi, natomiast
na zewngtrznych walcowych powierzchniach tulei osadzone s3
sprzegta sktadajace si¢ z wiencow elementow sprzegltowych
1 piast, na ktéorych sa zamocowane kota zebate wspodtpracujace z
zebatkami, przy czym zebatki w swoich gérnych koncach zakonczone
sg plaskimi pedatami. Znany jest réwniez z polskiego opisu
patentowego Nr 171047 mechanizm pedatowy, zwlaszcza dla
pojazdéw napedzanych sitg migsni ludzkich, wyposazony w wahacze
z pedatami potaczonymi popychaczami z mechanizmem korbowym.

Wahacze z pedatami wahliwie
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osadzone s3 na wspolnej osi 1 polaczone popychaczami z
mechanizmem korbowym sg tak umiejscowione, ze prosta
przechodzaca przez skrajne punkty polozenia wahaczy nie przecina
si¢ z 0sig obrotu mechanizmu korbowego.

Ponadto ze zgloszenia patentowego polskiego Nr P-332269
znany jest naped nozny, zwlaszcza do roweru na tylne koto z tarcza
zebatg ktory posiada po obu stronach, symetrycznie rozmieszczone
dzwignie dwuramienne, zamocowane do dolnej czg$ci ramy roweru w
osi, do krotszych ramion dzwigni zamocowane s3 wycinki
wewnetrznego kota zebatego, wspotpracujacego z tarczami zgbatymi
z jalowym ruchem powrotnym zamocowanymi na osi tylnego kota
roweru, ze sko$nej dolnej czeSci ramy roweru wystaja do dotu
prowadnice dluzszej czgsci dzwigni z dolnymi ogranicznikami, a
dluzsze ramiona dzwigni sg z dolng czescig ramy spr¢zynami
naciggowymi, przy czym na dtuzszych koncach dzwigni zamocowane
sg obrotowo pedaty.

Z opisu patentowego polskiego Nr 192050 znany jest naped
nozny, zwlaszcza do roweru na tylne koto z tarcza zebata ktory
posiada po obu stronach roweru symetrycznie rozmieszczone
dzwignie zakonczone pedatami, z poprzeczkami usztywnionymi z
dzwigniami wzmocnieniami, zamocowanymi obrotowo do dolnej
czgsci ramy na osi. Do koncow poprzeczek zamocowane sg obrotowo
konce rownych odcinkoéw rowerowych tancuchow Galla opasujacych
rolki prowadzaco-napinajace zamocowane obrotowo do tylnej skosnej
czesci ramy, zg¢batki napedowe tylnego kotla, zespoty zmieniajace
przetozenie, za§ gorne czes$ci poprzeczek polaczone s3 z dolnymi

czg¢sciami ramy przy jej tylnych czesciach sprezynami naciggowymi.
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Istota pojazdu rowerowego do jazdy na stojaco sktadajacego
si¢ z ramy, kierownicy, kot oraz zebatek wolnobieznych jest to, ze na
tylnej czesci ramy rowem znajduje si¢ o§ dzwigni, na ktorej
zamocowana jest obrotowo dzwignia napedowa, na koncu ktorej
znajduje si¢ pedal, ktory usytuowany jest symetrycznie wzgledem
dzwigni, przy czym tylne ramiona dzwigni sg potaczone jednym
koncem tancuchem do dolnego ramienia dzwigni, zas drugim koncem
za pomocg mechanizmu powrotnego z goérnym ramieniem dzwigni,
natomiast tancuch opasuje zgbatke wolnobiezng zamocowang na osi
tylnego kola a do gornego konca ramienia zamocowane sg
ograniczniki do amortyzacji dzwigni napedowych.

Korzystnym skutkiem wynalazku jest to, ze stuzy do
przemieszczania si¢ w lokalnym ruchu w pozycji stojacej, spetniajacy
wysokie walory rekreacyjne. Pojazd rowerowy charakteryzuje si¢
matymi gabarytami i jest tatwy do przewozenia w bagazniku
samochodu osobowego.

Wynalazek zostat przedstawiony w przyktadzie wykonania na
schematycznym rysunku w widoku.

Pojazd rowerowy do jazdy na stojaco posiada ramg I, ktéra w
tylnej czesSci ma o$, na ktorej zamocowana jest obrotowo dzwignia 3
napedowa na koncu ktorej znajduje si¢ pedat 2, ktory usytuowany jest
symetrycznie wzgledem dzwigni 3. Tylne ramiona dzwigni 3 sa
polaczone jednym koncem tancuchem 6 do dolnego ramienia dzwigni
3, za§ drugim koncem za pomocg mechanizmu 4 powrotnego z
gornym ramieniem dzwigni 3. Lancuch 6 opasuje zg¢batke 2
wolnobiezng zamocowang na osi tylnego kota pojazdu rowerowego, a

do gornego ramienia dzwigni 3 zamocowane sg ograniczniki 5 do
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amortyzacji dzwigni 3 napedowych.

Pojazd rowerowy do jazdy na stojaco napedzany jest dwoma
niezaleznymi dzwigniami 3 napedowymi. Naciskajac dzwigni¢ 3 na
pedat 2 wprowadza si¢ w ruch koto, ktérego zgbatka 7 wolnobiezna
napedowa opasana jest odcinkiem lancucha 6 1 polaczona jest do
ramion dzwigni 3 napgdowa a gérne rami¢ dzwigni 3 polaczone jest z
odcinkiem tancucha 6 za posrednictwem mechanizmu 4 powrotnego.

Pojazdem rowerowym poruszamy si¢ w pozycji stojacej
naciskajac naprzemiennie lub asymetrycznie dzwigni¢ 3 napedowa
dobierajagc odpowiednio amplitud¢ ruchu dzwigni 3 napgdowej do
aktualnych warunkow jazdy. Jadac pod goére dobieramy mniejsze
amplitudy, by czesciej naciska¢ na dzwigni¢ 3, natomiast jadac na
prostym odcinku mozemy uzywac petnej amplitudy ruchu dzwigni 3

napedowe;.



