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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest pojazd rowerowy do jazdy na stojgco.

Dotychczas znane sg i stosowane w technice rowery o napedach dzwigniowym, przektadnio-
wym do poruszania sie w pozycji siedzgcej. Znany jest z opisu patentowego polskiego Nr 144423
naped pojazdéw, zwlaszcza rowerdw, ktdéry umieszczony jest na ramie i potgczony z kotem tylnym,
sktadajgcym sie z elementdéw naciskowych, korzystnie noznych, potgczonych z zebatkami napedzaja-
cymi kota zebate osadzone na wspélnej osi z kotem centralnym, korzystnie fancuchowym, potgczonym
z kotem tylnym pojazdu. Konce zebatek maja ksztatt ttoczkéw i usytuowane sg suwliwie w szczelnym
naczyniu wypetnionym ciecza, korzystnie w ksztatcie litery U-rurki, przy czym koto centralne utozy-
skowane w ramie za pomocg elementéow toczonych ma z dwdch stron tuleje, wewnatrz ktérych usytu-
owane sg fozyska osadzone na osi, natomiast na zewnetrznych walcowych powierzchniach tulei osa-
dzone s3 sprzegta skladajgce sie z wiencéw elementéw sprzegtowych i piast, na ktérych sg zamoco-
wane kofa zebate wspétpracujgce z zebatkami, przy czym zebatki w swoich gérnych kohcach zakon-
czone sg ptaskimi pedatami. Znany jest rowniez z polskiego opisu patentowego Nr 171047 mecha-
nizm pedatowy, zwlaszcza dla pojazdéw napedzanych sitg miesni ludzkich, wyposazony w wahacze
z pedatami potgczonymi popychaczami z mechanizmem korbowym. Wahacze z pedatami wahliwe
osadzone sg na wspolnej osi i potgczone popychaczami z mechanizmem korbowym sg tak umiejsco-
wione, ze prosta przechodzgca przez skrajne punkty potozenia wahaczy nie przecina sie z osig obrotu
mechanizmu korbowego.

Ponadto ze zgtoszenia patentowego polskiego Nr P-332269 znany jest naped nozny, zwtaszcza
do roweru na tylne koto z tarczg zebata, ktéry posiada po obu stronach, symetrycznie rozmieszczone
dzwignie dwuramienne, zamocowane do dolnej czesci ramy roweru w osi, do krotszych ramion dzwi-
gni zamocowane sg wycinki wewnetrznego kota zebatego, wspétpracujacego z tarczami zebatymi
z jalowym ruchem powrotnym zamocowanymi na osi tylnego kota roweru, ze skos$nej dolnej czesci
ramy roweru wystajg do dotu prowadnice diuzszej czesci dzwigni z dolnymi ogranicznikami, a dtuzsze
ramiona dzwigni sg z dolng czescig ramy sprezynami naciggowymi, przy czym na dtuzszych koncach
dzwigni zamocowane sg obrotowo pedaty.

Z opisu patentowego polskiego Nr 192050 znany jest naped nozny, zwtaszcza do roweru na
tylne koto z tarczg zebatg, ktoéry posiada po obu stronach roweru symetrycznie rozmieszczone dzwi-
gnie zakonczone pedatami, z poprzeczkami usztywnionymi z dzwigniami wzmocnieniami, zamocowa-
nymi obrotowo do dolnej czesci ramy na osi. Do koncéw poprzeczek zamocowane sg obrotowo kornce
réwnych odcinkéw rowerowych taricuchéw Galla opasujgcych rolki prowadzgco-napinajgce zamoco-
wane obrotowo do tylnej skosnej czesci ramy, zebatki napedowe tylnego kota, zespoty zmieniajgce
przetozenie, za$ gorne czesci poprzeczek potgczone sg z dolnymi czesciami ramy przy jej tylnych
czesciach sprezynami naciggowymi.

Istotg pojazdu rowerowego do jazdy na stojgco skfadajgcego sie z ramy, kierownicy, két oraz
zebatek wolnobieznych jest to, Ze na tylnej czesci ramy roweru znajduje sie 0§ dzwigni, na ktérej za-
mocowana jest obrotowo dzwignia napedowa, na koncu ktérej znajduje sie pedat, ktéry usytuowany
jest symetrycznie wzgledem dzwigni, przy czym tylne ramiona dzwigni sg potaczone jednym koncem
tancuchem do dolnego ramienia dzwigni, zas drugim kohicem za pomocg mechanizmu powrotnego
z gornym ramieniem dzwigni, natomiast taricuch opasuje zebatke wolnobiezng zamocowang na osi
tylnego kota a do gérnego konca ramienia zamocowane sg ograniczniki do amortyzacji dzwigni nape-
dowych.

Korzystnym skutkiem wynalazku jest to, ze stuzy do przemieszczania sie¢ w lokalnym ruchu
w pozycji stojgcej, spetniajacy wysokie walory rekreacyjne. Pojazd rowerowy charakteryzuje sie ma-
tymi gabarytami i jest fatwy do przewozenia w bagazniku samochodu osobowego.

Wynalazek zostat przedstawiony w przyktadzie wykonania na schematycznym rysunku
w widoku.

Pojazd rowerowy do jazdy na stojgco posiada rame 1, ktéra w tylnej czedci ma os, na ktérej
zamocowana jest obrotowo dzwignia 3 napedowa na koncu ktérej znajduje sie pedat 2, ktory usytu-
owany jest symetrycznie wzgledem dzwigni 3. Tylne ramiona dzwigni 3 sg potgczone jednym koricem
tanncuchem 6 do dolnego ramienia dzwigni 3, zas drugim koricem za pomocg mechanizmu 4 powrot-
nego z gérnym ramieniem dzwigni 3. Lahcuch 6 opasuje zebatke 7 wolnobiezng zamocowang na osi
tylnego kofa pojazdu rowerowego, a do gérnego ramienia dzwigni 3 zamocowane sg ograniczniki 5 do
amortyzacji dzwigni 3 napedowych.
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Pojazd rowerowy do jazdy na stojgco napedzany jest dwoma niezaleznymi dzwigniami 3 nape-
dowymi. Naciskajgc dzwignie 3 na pedat 2 wprowadza sie w ruch koto, ktérego zebatka 7 wolnobiezna
napedowa opasana jest odcinkiem tancucha 6 i potgczona jest do ramion dzwigni 3 napedowa a gér-
ne ramie dzwigni 3 pofgczone jest z odcinkiem tancucha 6 za posrednictwem mechanizmu 4 po-
wrotnego.

Pojazdem rowerowym poruszamy sie w pozycji stojgcej naciskajgc naprzemiennie lub asyme-
trycznie dzwignie 3 napedowg dobierajgc odpowiednio amplitude ruchu dzwigni 3 napedowej do aktu-
alnych warunkéw jazdy. Jadgc pod goére dobieramy mniejsze amplitudy, by czesciej naciska¢ na dzwi-
gnie 3, natomiast jadgc na prostym odcinku mozemy uzywac petnej amplitudy ruchu dzwigni 3 na-
pedowej.

Zastrzezenie patentowe

Pojazd rowerowy do jazdy na stojgco sktadajgcy sie z ramy, kierownicy, két oraz zebatek wol-
nobieznych, znamienny tym, ze na tylnej czesci ramy (1) roweru znajduje sie o$ (8) dzwigni, na ktorej
zamocowana jest obrotowo dzwignia (3) napedowa, na koncu ktérej znajduje sie pedat (2) ktory usy-
tuowany jest symetrycznie wzgledem dzwigni (3), przy czym tylne ramiona dzwigni (3) sg potgczone
jednym koncem tancuchem (6) do dolnego ramienia dzwigni (3), zas drugim koAcem za pomocg me-
chanizmu (4) powrotnego z gornym ramieniem dzwigni (3), natomiast tancuch (6) opasuje zebatke (7)
wolnobiezng zamocowang na osi tylnego kofa a do gérnego konca ramienia dzwigni (3) zamocowane
sg ograniczniki (5) do amortyzacji dzwigni (3) napedowych.

Rysunek
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